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Definice svétového soufadného systému

Clanek popisuje vztah souradnych systému Svéta a Zakladny a také jak svétovy souradny systém (WCS) definovat . Déle je
zde vysvétleno souvisejici nazvoslovi.

V robotice se vyuzivaji Ctyfi soufadné systémy a vSechny jsou kartézskeé, tzn. pravouhlé systémy s nasledujicim uspofadanim
os X,Y,azZ
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Soufadny systém svéta (World Coordinate System - WCS) je v zakladnim nastaveni shodny se soufadnym systémem
zakladny (Base Coordinate System - BCS). BCS je u robotu neménné vic¢i paté robota, Ize jej vSak predefinovat vaci WCS v
osach XYZ a rotace udavané v kvaternionech.

Napfiklad Base Frame X nabyva v zakladnim nastaveni hodnoty 0, coz znamena, Ze v ose X ma BCS stejnou hodnotu jako
WCS. Zménou posuvu Base Frame v osach X, Y &i Z, pfipadné zménou pfisluSnych kvaterniont Ize zménit pocatek resp.
natoCeni Base frame vU¢i neménnému Soufadnému systému svéta.

— Manual Guard Stop
=v| &

[k System1 (CZPRG-L-504820) Stopped (Speed 100%)

Control Panel - Configuration - Motion - Robot - ROB_1

Name: ROB_1

Tap a parameter twice in order to modify it.

Parameter Name Value
Base Frame x -0.4
Base Frame y -0.4
Base Frame z 0

Base Frame q1

Base Frame q2
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Base Frame q3

V nahledu je Base Frame posunuty o -0,4m v osach X a Y (posuv je zadavan v metrech, nikoliv v milimetrech). Jeho natoceni
je souhlasné s WCS. Cesta k definici Base Frame z jednotky Flex Pendant je patrna z horni ¢asti nahledu.
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