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Pripojeni robotd k napajeci siti

Robotem rozumime manipulator a kontrolér. Pri pfipojovani robotu k napajeci siti jistime pFfivod ke kontroléru. Nasledujici text

je urcen pro spravnou volbu prifezu a typu napajeciho kabelu a dimenzovani jisténi.
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Doporucené jisténi robotu
Abstrakt

Robotem rozumime manipulator a kontrolér. PFi pfipojovani robotu k napajeci siti jistime privod ke kontroléru. Nasledujici
text je uréen pro spravnou volbu prifezu a typu napajeciho kabelu a dimenzovani jisté&ni.

Typy kontrolérd a jejich zakladni predjisténi a volba typu napajeciho
kabelu

IRC5 Compact Controller

Specifikace

Nasledujici text popisuje pozadavky na volbu kabelu a predjisténi pro pfipojeni IRC5 Compact Controller k napajeci siti.
Doporuceny kabel

Typ: Ohebné ilrové vedeni s pryZovou izolaci (typ CGSG nebo HO7RN-F) odolné olejlim.

Doporuéeny prafez: 3 x 2.5 mm2
Doporucené predjisténi: gG 20A

Soucasti dodavky
Tyto komponenty jsou soucasti dodavky:

Tab. 1 Komponenty pro pripojeni IRC5 Compact Controlléru, zdroj [1]

Komponenta Dodavatel Cislo artiklu Pocet
Hood (krytka) Harting 19 20 003 1640 3HAC051426-001 1
Female insert (samice) Harting 09 12 005 2733 3HAC037697-001 1
Priichodka Harting 19 00 000 5184 3HAC034913-001 1
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Obr. 1 Soucasti pro pripojeni kontroléru, A — krytka, B — samice, C — priichodka, zdroj [1]

Schéma zapojeni
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Obr. 2 Schéma zapojeni ,X0.1 — faze(L), X02 — nulovy vodic (N), X0.PE — ochranny vodic¢ (PE) zdroj [1]

Vsechny typy kontrolérti typu IRC5 Controller v kombinaci s riiznymi typy
manipulatort

v

Tab. 2 Rozsah napdjeciho napéti

Rozsah napajeciho napéti AC 3x200 - 3x 600 V AC 1x 220/230 V
Tolerance napajeciho napéti +10%, -15% +10%, -15%
Frekvence 48.5 - 64.8 Hz 48.5 - 64.8 Hz

Poznamka: Pouziti napajecich soustav se zapojenim do trojihelnika vede ke ztraté zaruky. Jestli je v provozu sit’ v zapojeni do
trojuhelnika, je nutné uziti oddélovaciho transformatoru se zapojenim sekundarniho vinuti do hvézdy s uzemnénym uzlem vinuti (tj.
TN, TT napajeni s uzemnénym stfedem).

Jmenovity piikon kontroléru

Tab. 3 Jmenovity prikon kontroléru robota, zdroj [2]

Robot Jmenovity piikon
IRB 120, 1200, 140, 1410, 1600, 2400, 2600, 260, 360, 4400 4 kVA
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IRB 4600, 660, 460, 760, 66XX, 6700, 7600 13 kVA
Pfidavna jednotka pro pohony (silova ¢ast) 4 nebo 13 kVA

Jisténi piivodniho vedeni

Doporucené jisténi privodniho vedeni je pojistkami typu gG nebo jisti¢i s vypinaci charakteristikou K. (Pozn. Jisti¢e s char. K jsou
jistiCe pro pramyslové uziti podle EN 60947-2 a maji nastaveni elektromagnetické spousté v rozmezi 8-12 nasobku jmenovitého
proudu jistice. Vyznacuji se zaroven vétsi citlivosti v oblasti malych nadproudi ve srovnani s jistici B,C,D, tj. Jisti¢i dle EN 60898 pro
domovni a podobné uziti.

Maximalni dovolené predjisténi 35 A, volitelné 80 A.

Tab. 4 Doporucené predjisténi roboti podle pripojeni k napdjeci siti, zdroj [2]

Robot Napajeni Doporucené predjisténi

IRB 120, 1200, 140, 260, 360, 1410, 1600 220/230 V 1x10 A (Compact)

IRB 120, 1200, 140, 1410, 1600, 2400, 400-660 V 3x16 A

2600, 260, 360, 4400

IRB 120, 1200, 140, 1410, 1600, 2400, 200-220 V 3x16 A

2600, 260, 360, 4400 (Rozvadéc typu Single nebo Dual)
IRB 4600, 660, 460, 760, 400-600 V 3x25 A

66XX, 6700, 7600

IRB 4600, 660, 460, 760, 66XX, 6700, 200-220 V 3x25 A

7600

Spotieba elektrické energie

Spotieba elektrické energie je uvedena v piislusné produktové specifikaci IRB. Pokud jsou motory manipulatoru vypnuty (motory
jsou ve stavu "MOTORS OFF" nebo jsou motory zapnuty (motory jsou ve stavu "MOTORS ON") a jsou v klidu (manipulator se
nepohybuje), typicky prikon IRCS5 je 200/250 W, bez spotieby piidavnych karet.
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