Vyreseni pricin hlaseni
Chyba rohové cesty/
Corner Path Failure

Tento Clanek pojednava o pri¢iné daného hlaseni, pfedstavi moznosti jakymi Ize situaci fesit
a pfipadné jak vypnout tato hlaSeni. Nutno uvést, Ze jde o hladeni resp. problém, se kterym
se potykal RobotWare do verze RW 6.8.

PFicina tohoto hléSeni je ve valné vétSiné dano hodnotou argumentu Zéna v posledni
pohybové instrukci pfislusné procedury programu ve kterém robot stoji a nepokracuje dale.
Zde by spravné mél byt argument Zény obsahovat Fine. Je tedy mozné argument v instrukci
zménit.

Pokud uzivatel z néjakého divodu nechce Fesit pfi€inu, Ize hlaSeni vypnout nastavenim
systémového parametru remove_corner_path_warning na hodnotu Yes.

Viz nize uvedené screeny postupu na jednotce FlexPendant i pomoci RobotStudia. A dale
také v Technical reference manual - System parameters 3HAC050948-001.

e Q]O Manual Guard Stop x
T v i LAPTOP-NEGCIBIG Stopped (Speed 100%)

Control Panel - Configuration - Motion - Motion Planner - motion_planner_1

Name: motion_planner_1

Tap a parameter twice in order to medify it.

Parameter Name Value 16to 21 of 34
Restrict Placing of Circdlepoints Yes ﬁA
Use Motion Supervision rob1
Motion Supervision Permanent Off No

Time Event Supervision No
High Interpolation Priority Off gv
0K Cancel
Curment Station ) Instance Editor
&1 IRB_120_3g_0.58m
[ HoME Narme Value
4§ Configuration Use Maotion Supervision rob1 -
= Communication Maotion Supervision Permanent Off ) Yes
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